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GT 50

Stellantriebe GT

Ansteuerbar Uber

— Drei-Punkt-Schritt-Signal (Standard),
— Stetiges Signal (GT..E) oder

— Zwei-Punkt-Signal (GT..R)

Einfache Automatik-Handbetrieb-
Umschaltung zur leichten Inbetriebnah-
me (Option)

AuBen ablesbare Stellungsanzeige

SerienmaBig stufenlos verstellbare
Schaltnocken, genau justierbar

Bei GT 50 Abtrieb Uber zwei Wellen
maoglich

Einbaulage beliebig

Wartungsfreier Betrieb
Stellungsriickmeldung
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Gear motors GT

Actuated via

— three-step signal (standard),

— continuous signal (GT..E) or

— two-point signal (GT..R)

Simple automatic/manual switching for
easy start-up (option)

Position indicator can be read externally

Infinitely adjustable switching cams
provided as standard, precise setting

Output via two shafts available as
option on GT 50

Can be fitted in any position
Maintenance-free operation
Position check-back signal
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NcnonHuTtenbHble MexXxaHu3mbl GT

YnpaBnsioTcs Yepes:

— TPEXMO3ULMOHHBIV LLIArOBbIV CUTHAS
(cTaHmapTHOE UCMoNHEHME),

- MocTosHHbIN curHan (GT..E) nnun

= [Byxno3unumoHHbI curHan (GT..R)

[ns ynobcTBa Npy nyckoHanagouHbIx
paboTax BO3MOXHa KOMMIeKTaLUms ne-
peknoyaTenemM aBTo/pyyH. pexmma
paboThl

BHeLwH1® MHONKATOP NOJIOXKEHUA

CepUHbIN 3KCLEHTPUKOBbBIV NEPEKITO-
YalOLLMI KYyNa4oK, C BO3MOXHOCTbIO
MIaBHOW PeryMpoBKY MOSIOXKeHs

Y GT 50 Bo3MOXHa nepefada KpyTa-
LL|ero MOMeHTa Ha 1Ba BbIXOAHbIX Bana

MOHTaXHOe NosioxeHue: NPOU3BOSbHO
He TpebyioT 06cnyxmBaHMs
CUrHanM3aums KOHEYHO o MoJIOXKEHMSA

ce
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Anwendung

Der Stellantrieb GT ist flr jeden Anwen-
dungsfall geeignet, der eine exakte und
geregelte Drehbewegung zwischen O und
90° oder O und 160° erfordert. Somit kon-
nen beispielsweise Drosselklappen, Regel-
armaturen, Luft- und Rauchgasklappen
betatigt werden.

Bei modulierend geregelten Prozessen wird
standardmaBig der GT 31 oder GT 50 mit
Drei-Punkt-Schritt-Steuerung  eingesetzt.
Ebenso 4Bt sich der GT..E verwenden, der
Uber ein stetiges Signal (z.B. 0 bis 20 mA)
angesteuert wird. Dieser Stellantrieb verflgt
Uber eine elektronische Positionierregelung,
die fUr eine hohe Regelgenauigkeit sorgt.
Fur Ein/Aus bzw. GroB/Klein geregelte
Brenner bietet sich der zweistufig betriebe-
ne GT..R an.
DerGT31isteinsetzbarflirAnwendungen bis
3 Nm. FUr gréBere Drehmomente bis 20 Nm
steht der Stellantrieb GT 50 zur Verfigung.

Application

Gear motor GT is ideal for all applications
requiring precise and controlled rotary
movements between 0 and 90° or O and
160°, e.g. actuation of butterfly valves, con-
trol fittings, air and flue gas throttles, etc.
For modulating processes, GT 31 or GT 50
with three-point step control is used as
standard. The GT..E with continuous signal
actuation (e.g. 0 to 20 mA) can also be
used. This gear motor has an electronic
positioning control for added positioning
accuracy.

The two-step GT..R can be used for on/off
or high/low burner control.

The GT 31 is suitable for applications up to
3 Nm. Gear motor GT 50 can be used for
higher torques up to 20 Nm.

O6nacTb NnpMeHeHuUs

VcnonHutenbHble MexaHy3Mbl Tina GT npu-
MEHSIIOTCA B Pa3fiv4HbIX CUTyaLmaAX, Korga
TpebyeTcst TOHHbIV 1 YpaBrsieMbil MOBOPOT
Ha Benu4uHy ot 0 go 90° mnm ot 0 go 160°. C
€0 NMOMOLLbIO BO3MOXHO, K MPVIMEPY, yrpaB-
NeHre ApoCcenbHbIMY 3aCTIOHKaMM, Perynm-
pYtOLLIEN apMaTypor, BO3AYLLHBIMK 3aC/IOH-
KaMW 3aC1IOHKaMM s AbIMOBBbIX Fa30B.

[pVv MNaBHOM perynMpoBaHMM MCMONb3YeTcs
craHpapTHbIN GT 3Tumnmn GT 50 ¢ TPEXNO3MLM-
OHHbIM LLIArOBbIM YNpaBieHvieM. Takxke mnc-
nonb3yetca GT..E, KoTopbIn ynpaBnseTcs Ye-
pe3 NOoCTOsHHbIN curHan (Hanpumep ot 0 fo
20 MA). JaHHbI UCMONHUTENBHBLIA Mexa-
H3M OCHALLIEH 3MEKTPOHHBLIM NO3MLMOHHBIM
perynsTopoM, OOEeCrnevrBaloOLLM BbICOKYIO
TOYHOCTb PEeryMpoBaHy.

[Ina ropenok ¢ pexnmom BKJ1/BbIKIT MU
©0on/Man/BbIKI1 MOAXOAUT OBYXCTyrNeHYa-
Toih GT..R. GT 31 obecnedmBaet KpyTaLLMMA
MOMeHT fo 3 H/M. [ing Gonbwunx KpyTs-
Lwmx momeHTtoB Ao 20 H/m npepnaraetca
BapmaHT GT 50.
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Funktion

Der Stellantrieb GT fahrt auf 0° oder auf 90°
(160°), wenn er an der zugehorigen Klem-
me angesteuert wird. Nimmt man die
Spannung weg, bleibt der Stellantrieb in der
momentanen Position stehen. Ein hohes
Haltemoment im  stromlosen Zustand
macht zusatzliche Bremselemente Uber-
flssig.

Beim GT..E entspricht das angelegte
Stromsignal dem anzufahrenden Stellwin-
kel (z.B. bei 0 bis 20 mA entsprechen
10 mA 50 %). Der minimale und maximale
Stellwinkel sowie die Hysterese sind Uber
Potentiometer einstellbar.

Der Stellantrieb GT..R bleibt, solange die
Netzspannung anliegt, in 100 % Position.
Nach Abschalten fahrt er automatisch in
0 % Stellung.

Bei allen drei Varianten wird der Drehwinkel
durch zwei stufenlos verstellbare Schalt-
nocken begrenzt, um Klein- und GrofBlast

Function

Gear motor GT moves to 0° or to 90° (160°)
when voltage is applied to the related termi-
nal. If the voltage is disconnected, the gear
motor remains in the current position. A
high holding torque in de-energised state
renders additional brake elements super-
fluous.

On the GT..E, the applied current signal
corresponds to the setting angle required
(e.g.at0to 20 mA, 10 mA corresponds to
50%). The minimum and maximum setting
angles and hysteresis can be set with
potentiometers.

Gear motor GT..R remains in 100 % po-
sition for as long as mains voltage is
applied. When the voltage is disconnected,
the gear motor moves automatically to 0 %
position.

On all three models, the angle of rotation is
limited by means of two infinitely adjustable

MNpyHUMN pa6oTbi

McnonHntenbHbIM MexaHn3m GT noBopa-
YMBaeT 3acsIoHKy fo 0° unu 90° (160°), ec-
NV YNPaBNAeTCs Yepes3 COOTBETCTBYIOLLYIO
knemmy. [Mpy OTKIIOYEHUN NUTAHUS UC-
NONHUTENbHBIA MEXaHW3M OCTaETCH B TeKy-
LLEM TOMOXEHUM. BbICOKNIN yaep>KMBato-
LA MOMEHT B 00eCTO4YEHHOM COCTOSAHNN
[enaeT Mcnonb3oBaHMe AOMNONHUTENbHbIX
TOPMO3HbIX 31EMEHTOB U3NULLIHNMM.

Ha GT..E nogaHHbIV TOKOBbIV CUTHaN COOT-
BETCTBYET yCTaHOBJIEHHOMY Y1y MOBOPOTa
(Hanpumep, ot 0 0o 20 MA COOTBETCTBYIOT
10 MA 50%). MUHUManNbHbIM U MaKCK-
ManbHbIM yron NoBopoTa, a Takxe rmcre-
pe3unC yCTaHaBNMBAOTCSA Yepes NoTeHLMOo-
MeTp.

VicnonHuTenbHbIN MexaHm3m GT..R, noka
NOAAETCS HaNpsiXKeHUe, OCTAETCS B MOJO-
xeHnn 100% oTKpbITUA. Tpr OTKITIOHYEHUN
OH aBTOMAaTM4eCK/ NepexoamT B Mosoxe-
Hue 0%.

Bo Bcex Tpéx BapmaHTax yron noBopoTa or-

einstellen zu kénnen. Uber zwei (bei GT 50
drei) potentialfreie Zusatzschalter kénnen
externe Gerate angesteuert, bzw. Zwi-
schenstellungen abgefragt werden. Ein
zusatzliches RuUckflhrpotentiometer oder
ein Stromgeber (beim GT..E standardmaBig
vorhanden) bietet die Mdglichkeit die
augenblickliche Position des Stellantriebs
zu kontrollieren.

Technische Daten
Netzspannung:

220 bis 240V -15/+10%; 50/60Hz,

110 bis 120V -15/+10%; 50/60Hz oder
24V -15/+10%; 50/60Hz.

Schutzart: IP 54 nach |EC 592.
Einschaltdauer: 100%.

Schutzklasse: |.

Leistungsaufnahme:

switching cams to permit low and high load
to be set. External appliances can be
actuated or intermediate positions scanned
via two additional floating switches (three
on the GT 50). An additional reset potentio-
meter or current sensor (standard on GT..E)
offers the option of monitoring the current
position of the gear motor.

Technical data

Mains voltage:

22010 240V -15/+10%; 50/60 Hz,
110to 120V -15/+10%; 50/60 Hz or
24V -15/+10%; 50/60 Hz.
Protection: IP 54 to IEC 592.

Duty cycle: 100%.

Protection class: I.

Power consumption:

PaAHMYMBAETCA KyladKaMiu BKIIOYEHs, 4To-
Bbl MOXHO BbINO yCTaHaBNMBATL HaYarlb-
HYIO 11 MaKC. CTeneHb OTKPbITUs. Mpu nomo-
Wy agyx (Ha GT 50 - Tpéx) noTeHLmanbHO
cB0BOAHBIX  BbIKMIOYATENA MOryT Yrpas-
NATbCA BHELIHME MPUBOpPbI, NPOBEPATLCS
MPOMEXYTOYHOE  MosoXeHue.  [JononHN-
TeMbHbIN BO3BPATHbIN MOTEHLMOMETP UK
Jativk Toka (Ha GT..E ycraHoBneH) Aaér
BO3MOXHOCTb KOHTPOSIA MPOMEXKYTOUHbIX
NONOXEHNI UCMONHUTENBHOMO MexaHM3Ma.

TexHu4Yeckne xapakTepucTukun
Hanps>eHwve nuTaHna:

o1 220 50 240 B -10%; 50/60 Iy,

o1 110 g0 120 B -15/+10%; 50/60 'y, vnn
24 B -15/+10%; 50/60 I'y.

CreneHb 3awmTbl: IP 54.

MB:100%.

Knacc 3awmrsl: |.

MoTpebnsiemas MOLWHOCTb!
GT 31: 4,8 BA

|s<3rrrt;der

GT 31: 4,8VA

GT 50: 11 VA.

Kontaktbelastung der Schaltnocken:

60 bis 250 V, 50/60 Hz max. 2 A (ohm-
sche Last)

Bei 24 V Sonderausfuhrung mit vergolde-
ten Kontakten erforderlich (GT..G) Kontakt-
belastung bei 30 V: max. 100 mA.
Elektrischer Anschluf3:

GT 31: Klemmleiste 2,5 mm2, PG 11

GT 50: Klemmleiste 2,5 mm?2, PG 13,5.
Haltemoment = Drehmoment

Beim GT 50 kann der Abtrieb auf zwei
Wellen aufgeteilt werden (siehe Datenta-
belle).

Stellwinkel:

0 bis 90°, einstellbar oder

0 bis 160°, einstellbar.
Temperaturbereich: -20 bis +60° C.
Einbaulage: beliebig.

Gehéause: AlSi. | 2

GT 31: 4,8 VA

GT 50: 11 VA

Cam contact load:

60 to 250V, 50/60 Hz, max. 2 A (resistive
load)

24V requires special version with gold-pla-
ted contacts (GT..G); contact load at 30 V:
max. 100 mA.

Electrical connection:

GT 31: 2.5 mm? terminal strip, PG 11

GT 50: 2.5 mm? terminal strip, PG 13.5.
Holding moment = torque,

on the GT 50, the output can be split over
two shafts (see Specification table).
Setting angle:

0 to 90°, adjustable or

0 to 160°, adjustable.

Temperature range: -20 to +60°C.

Fitting position: any.

Housing: AISi. | 2

GT 50: 11 BA.

KoHTaKTHas Harpyska BKIOYaIOLLMX Ky -
NaYyKoB:

o1 60 no 250 B, 50/60 Iy, makc. 2 A
(oMmyeckas Harpyska)

Mpw 24 B TpebyeTcs ncnonHeHue ¢ no3o-
NOYeHHbIMU KoHTakTamu (GT..G). KoH-
TakTHas Harpyska npm 30 B: makc. 40 MA.
DNeKTPONOAKIIOHeHVe:

GT 31: knemmMHas konogka 2,5 mv?, PG 11
GT 50: kneMMHas konopka 2,5 mv?, PG 13,5.
Y Oep>XnBatoL MOMEHT = KPYTALLMN
MOMEHT

Y GT 50 Bo3MOXHa nepefaya KpyTaLLero
MOMEHTa Ha 1Ba BbIXOAHbIX Bafia (CM.
Tabnuuy AaHHbIX).

Yron nosoporTa:

ot 0° oo 90°, 3amaeTca unm

ot 0° go 160°, 3apaeTca.

Pabouyas Temnepatypa: o1 -20 0o +60°C.
MOHTaXXHOe NMOMOXEHWE: MPOMU3BOSIBHO.
Matepuan kopnyca: cnnas AlSi. |

3
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GT..E mit eingebauter Positionierregelung.
Folgende Signalformen werden verarbeitet
(Fig. 1):

— 0 (4) bis 20 mA,

— O bis 10V oder

— O bis 135 Q.

GT..E with built-in positioning control. The
following signal forms can be processed
(Fig. 1):

- 0(4)to 20 mA,

-0to10Vor

- 0to 135 Q.

GT..E O BCTPOEHHbIM perynsTtopom nono-
XeHus. ObpabaTbiBaloTCsA CneayioLme
opmbl curHana (Fig. 1):

=010 (4) no 20 MA,

—0o710p010 B wvnn

—o10m0135 Q.

system gastechnic

Eingangswiderstand:

0 (4) bis 20 mA: 50 Q (Burde)
0 bis 10 V: 150 kQ (Eingangswiderstand)

Input resistance:

0 (4) to 20 mA: 50W (load)
0to 10 V: 150 kW (input resistance).

BxogHoe con poTmBIieHME!

o1 0 (4) no 20 MA: 50 Q (nonHoe
COMPOTMBIIEHNE Harpy3KM)

ot 0 go 10 B: 150 kBT (BxOOHOE COMPOTHB-
neHve)

Datentabelle / Specification table / Tabnnua gaHHbIX

Typ Laufzeit*

Type Operating time*

Tun Bpems nosopota*
s/90° s/160°

GT 31-03 3,7

GT 31-07 7,5

GT 31-15 15

GT 31 -30 30

GT 31 - 60 60

GT 50 - 03 3,7

GT 50 - 07 7613

GT 50 - 15 15

GT 50 - 30 30

GT 50 - 60 60

GT 50 -120 120

GT 50 - 06 6,5

GT50-13 13

GT 50 - 27 27

GT 50 - 54 54

GT 50 - 107 107

GT 50 - 214 214

* Die Laufzeit verringert sich bei 60 Hz auf ca. 83 %.
* The operating time is reduced to approx. 83% at 60 Hz.
* Bpems noopota npu 60 M, cokpaLlaeTcs npuMepHo Ha 83 %.

Drehmoment** Gewicht
Torque™™ Weight

KpyTawmm MoMeHT** Bec
Nm kg
1,2 1,4
2,5 1,4

3 1,4

3 1,4

3 1,4
3,7 2,6
748 2,6
15 2,6
20 2,6
20 2,6
20 2,6
3,7 2,6
748 2,6
15 2,6
20 2,6
20 2,6
20 2,6

**Wird, beim GT 50, der Abtrieb auf zwei Wellen aufgeteilt, darf in der Summe der angegebene Wert nicht Uberschritten werden.
**If, on the GT 50, the output is split over two shafts, the specified value may not be exceeded overall (total).
** Ecnv Ha GT 50 nprBof, OCyLLECTBNSETCS Yepes 2 Bana, TO B CyMMe (PaKTUHeCcKoe 3Ha4eH e He A0MXKHO MPeBbILLaTh 3Ha4YeHVe B Tabnuue.
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Zubehor

Kurvenscheiben LKS (Fig. 2) zum Steuern
eines Gas/Luft-Verhéltnisses  (mechani-
scher Verbund), sowie Hebel, Verbindungs-
gestange und flexible Verbindungselemen-
te siehe Prospekt 3.1.7.4.

Accessories

For cam disk LKS (Fig. 2) for controlling
gas/air ratios (mechanical link), as well as
levers, linkages and flexible connection ele-
sments, see brochure 3.1.7.4.

MpuHapgneXXHocTn

Kynaukosbii MexaHuam LKS (Fig. 2) ans
PEerynmMpoBaHns COOTHOLLIEHWS ra3 / BO3-
Iyx (MexaHu4eckas CBs3b), a Takxe pblyar,
COeMHUTENBHbIN PbIYaXHbIN MEXaHN3M U
rmbkoe coegumHUTENbHbIE 31eMeHTbl (CMm.
npocnekT 3.1.7.4.).

|s<3rr't';der

Anbausétze fir Klappen DKG, DKL und
DKR siehe Prospekt DK.

Technische Anderungen, die dem Fortschritt dienen,
vorbehalten.

For attachment sets for butterfly valves
DKG, DKL and DKR see leaflet DK.

We reserve the right to make technical changes to improve our
products without prior notice.

KomnnekT anemeHTOoB ONns 3acnoHok DKG,
DKL 1 DKR: cm. npocnekt Ha DK.

COXpaHﬂeM 3a cobon npaBa Ha TeXxHn4eckre N3IMeHeHnq.

Auswahl / Selection / KomnnekTHoCTb

@ Standard / cTaHgapTHOE NUCMONHeHVEe
O Option / no 3aka3sy

— nicht lieferbar / unavailable / HeT nocTaBkK

Laufzeit T M H | Drehmoment | G | Hand-Auto [Poti | Stromgeber
Operating time Torque Manual-auto Current sensor
Bpewms nosopota Kp. MomeHT Py4Hom-aBTO [at4umk ToKa
GT 31 ® OO O O O O
GT 31..E ® OO O ( = ([
GISLR_Lssemaen 1@ OO [oe mones 1O - = -
GT 50 M. T;)G}'II/ILLV,ELaHHbIX ® OO cm.rﬁGnmuynaHHblx (@) ([ ] o (@)
GT 50..E ® OO O [ J - [
GT 50..R ® OO O = = =
Typenschliissel
Type code

0O6o03HauyeHue TUMNOB

GT31- 60 T 3 E* G*

Typ/type/Tvn GT 31, GT 50

Laufzeit 3,7s/90 =03 6,5 /160 =06

Operating time 7,56s/90 =07 13s/160 =13

Bpemanosopota  155/90 =15 27 s/160 =27
30s/90 =30 54's/160 =54
60s/90 =60 107 s/160 = 107
120s/90 =120 214 s/160 =214

Netzspannung 220/240V~ =T

Mains voltage 110/120V~ =M

HanpsxeHne 24 V- =H

nuTaHNs

Drehmoment 1,2Nm=1 37Nm=4 20Nm=20

Torque 25Nm=2 75Nm=7

Kp. momeHT 3Nm =3 15Nm =15

Continuous control

Stetige Ansteuerung
MocTosiHHOe ynpaBneHne

Zusatzschalter mit Goldkontakten
Additional switch with gold-plated contacts =G
[lononHUTENbHBIN BbIKNIOYATENb C 3010TbIMW KOHTaKTaMu

Zwei-Punkt-Ansteuerung
= E* Two-point control =R*
2-X NO3ULMOHHOE yrpaBneHve
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Elektr. AnschluB / Electr. Connections / SnekponogknioyeHue
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PE L1 L1 L1 N BbIKJIlO4aATENb Poti 1 Poti 2 oclxs
j>_|6 5 3 4 2 1 7 89 101112) 131415161718 131415
= j Y 40 Y 490 A A 4 A 4y
£
|- I-| ]
| L 3
|_____ = 1 :
A<>H S = |
A-SE N -
1
N el | g5
g2 Lo
= 2 2 & 2l
1 o= 1 oE I
i E3F £ 3!
12 E g 551
GT 31 S U S =S B RS
* Option: Hand- und Automatikschaltung R =E000@
* Option: service switch
* [o 3aKka3y: py4HOe 1 aBTOMaT/4eCcKoe BKJTloYeHue
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gezeichnet: Stellantrieb
in ,Zu“-Position (0°)
shown: Gear motor
in ,closed” position (0°)
GT 31..R YepTex: VCMOSNHATENbHbIN
MeXaHN3M B MoJsioXxe-

HIM “3aKpbITo” (0°)
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552! - C -
gL
________________ B0,
potentialfreie
Zusatzschalter
potentialfree auxiliary
switches
o noTeHLUManbHoO CBO-
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For gezeichnet: Stellantrieb
in ,Zu“-Position (0°)
shown: Gear motor
. in ,closed” position (0°)
GT 50..R HEPTEX:  WCMOJNHUTENbHBIN

MeXaHV3M B Mosioxe-
HUK “3aKkpbITo” (0°)



Zubehor / Accessories / NMpuHaaneXXHocTn

Typ fur Stellantrieb Gewicht Bestell Nr./Order code/N2 no katanory

Type for gear motor Weight montiert im Beipack

Tvn [N cepBonpuBoa Bec fitted in accessory pack
kg monte npunaraeTcs

Einbausatz Potentiometer zur Riickmeldung der augenblicklichen Position des
Stellantriebes (Fig. 4).

Potentiometer kit for report of current position of gear motor (Fig. 4).

3anyacTv NoTEeHUMOMETPA C LIeNbIO MOJTyYeHWs CUTHaa O TEeKYLLEM MOMOXEHNN
NCNoNHUTENbHOro MexaHusma (Fig. 4).

1x 100 Q GT 31 0,1 26072210 26002210
1x 150 Q GT 31 0,1 26072220 26002220
1x 250Q GT 31 0,1 26072230 26002230
1x 500 Q GT 31 0,1 26072240 26002240
Fig. 3 1x 1000 Q GT 31 0,1 26072250 26002250
- 1x 2500 Q GT 31 0,1 26072260 26002260
2 x 1000 Q GT 31 0,1 26072350 26002350
1x 100 Q GT 50 (90°) 0,1 26300500 -
1x 150 Q GT 50 (90°) 0,1 26300510 =
1x 250Q GT 50 (90°) 0,1 26300520 -
1x 500 Q GT 50 (90°) 0,1 26300540 =
1x 1000 Q GT 50 (90°) 0,1 26300550 -
1x 2500 Q GT 50 (90°) 0,1 26300560 =
2 x 1000 Q GT 50 (90°) 0,1 26301100 -
1x 100 Q GT 50 (160°) 0,1 26301470 =
1x 150 Q GT 50 (160°) 0,1 26301480 -
1x 250Q GT 50 (160°) 0,1 26301490 =
1x 500 Q GT 50 (160°) 0,1 26301510 -
1x 1000 Q GT 50 (160°) 0,1 26301520 =
1x 2500 Q GT 50 (160°) 0,1 26301530 -
2 x 1000 Q GT 50 (160°) 0,1 26301540 =

Einbausatz Hand- /Automatikschaltung zur manuellen Betatigung des Stellantrie-
bes bei Inbetriebnahme und Wartungsarbeiten (Fig. 3).
Service switch for manual operation when starting up and for maintenance (Fig. 3).
3anyacTu nepekxnovaTesns PeXXMMoB aBTO /PYUH. C LIENbIO PyYHOro BKIIOYe-
HUS NPUBOAA NPW NYyCKe U TEXHUYeCKoM obcnykunsaHmn (Fig. 3).

GT 31 | 01 | 26072500 | 26002500

Einbausatz Hand- /Automatikschaltung und Potentiometer (Fig. 3+4)
Service switch with potentiometer (Fig. 3+4)
3anyacTu nepekxsovaTesis PeXXMMOB aBTO /pyyH. U noTeHuuomeTp (Fig. 3+4)

1x 100 Q GT 31 0,1 26072510 26002510
1x 150 Q GT 31 0,1 26072520 26002520
1x 250Q GT 31 0,1 26072530 26002530
1x 500 Q GT 31 0,1 26072540 26002540
1x 1000 Q GT 31 0,1 26072550 26002550
1x 2500 Q GT 31 0,1 26072560 26002560
2 x 1000 Q GT 31 0,1 26072650 26002650

Einbausatz Stromgeber 4 bis 20 mA zur Riickmeldung der augenblicklichen Posi-
tion des Stellantriebes (Fig. 5)
Current sensor kit (4 to 20 mA) for report of current position of gear motor. (Fig. 5)
3anyacTtu paTymka Toka ot 4 0,0 20 MA C Lef1bio NoTyYeHNst CUrHasa o TeKyLeM

NOSIOKEHWNN UCTIONTHUTENBHOO MexaHn3ma. (Fig. 5)

Einbausatz Hand- /Automatikschaltung und Stromgeber 4 bis 20 mA (Fig. 3+5)

GT 31 0,1 26072710 26002710
GT 50 (90°) 0,1 26301580 -
GT 50 (160°) 0,1 26301590 =

Service switch with current sensor 4 to 20 mA (Fig. 3+5)

KpoMmLpénep BbinyckaeT 3KOMOMMHeCcKy YHCTYIO MPOAYKLMIO.

CnpalumBawnTe Halll 5KONOrU4eCKMI OTHET.

Kromschréder uses environment-friendly production methods.

Please send away for our Environment Report.

Kromschroder produziert umweltfreundlich.
Fordern Sie unseren Umweltbericht an.

3anyacTu nepeksitoyaTesns PeXXUMOB aBTO /pPyyH. M AaTymka Toka ot 4 0o 20 MA (Fig. 3+5)
GT 31 | 0,1 | 26072720 | 26002720

Befestigungslaschen fiir FuBmontage
Mounting lugs for base mounting
KpenéXxHble NnaHKu s ycraHoBKM npubopa
GT 50 | 0,3 | 26371050 | 26301050




